4 - Mise en cascade de filtres

1l s’agit ici d’enchainer plusieurs filtres pour répondre aux spécifications d'un certain
cahier des charges :

- Chaque filtre a ses propres caractéristiques. Nous les avons calculées.

- Tl 'agit de ne pas altérer les caractéristiques d’un filtre lorsqu’on les relie les uns autres
(ce qui n’est pas le cas en pratique).

Tout quadripole est caractérisé par ses impédances d’entrée et sortie :
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Cela pose probleme lors de la connexion de deux ou plusieurs quadripoles :

Cela pose probleme lors de la connexion de deux quadripdles :
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¥ Utilisation d’un composant actif : le quadripéle suiveur {
[Réalisé a Iaide d’un AO : Amplificateur Opérationnel]
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Nous avons réalisé !
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# Intérét du montage suiveur :

Propriété : S — S

| Le montage suiveura:
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D’apres le montage suiveur H = 1, donc on a exactement la méme tension en entrée et en sortie du suiveur
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5 - Notion de Gabarit

Définition :

- 11 'agit d’une représentation simplifiée qui résume les caractéristiques d'un filtre.
- La connaissance des différents gabarits permet, en les mettant en cascade de concevoir
rapidement un filtre plus complexe qui répond a des spécification précises.

Le gabarit résume la réponse en gain du filtre :

ex:

Passe Bas Passe Bande Passe haut

0dB/dec. 0dB/dec.

Gabarit

Plus précisément, le gabarit nous indique :
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- La tolérance sur le gain pour étre dans la bande passante :

(w-, wx}

- La bande passante qui s’en déduit : ex: passebande ->
assebas >
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- La bande atténuée o1 I'on garantit un gain inférieur a une limite :
On en déduit également la bande atténuée e
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Ex : on considérera le signal négligeable si GdB = 40 dB soit G = %
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Exemples de spécifications :

Réalisation d’un moyenneur :

Soit un signal e(t) dont on veut la moyenne [offset ou composante continue]
- On sait que les fréquences sont toutes des mutiples de 4 kHz.
- On ne veut pas de bruit dont I'amplitude dépasse 1% de la composante continue
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Rq : échelle non respectée en abscisse pour des raisons de lisibilite
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De quel ordre doit étre le passe-bas pour valider les spécifications du cahier des charges ?
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